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1 Produktbeschreibung

Das neue MotionOne Senkbremsventil vereinheitlicht die umfangreiche Flexibilitat durch den modularen Aufbau, gepaart mit einem zusétzli-
chen Plus durch unsere patentierte Dampfungspatrone, um Ihren Anspriichen in Sachen Schwingungsdampfung in jeglicher Form gerecht zu
werden.

Fur das prazise Steuern und Positionieren hoher Lasten mit bis zu 600 I/min, ist das MotionOne die richtige Wahl.

Senkbremsventile verhindern das Voreilen hydraulischer Verbraucher gegeniiber dem zulaufenden Volumenstrom. Die Ventile vom Typ Mo-
tionOne sind besonders fiir schwingungsanfallige Motoren- Winden- und Zylinderanwendungen geeignet. Sie sperren den Verbraucher
leckdlfrei ab und die Offnung erfolgt lastdruckunabhangig durch den Druck der Gegenseite. Durch die verschiedenen Standarddampfungsde-
ckel gewahrleistet das Ventil maximale Flexibilitét bei Erstinbetriebnahme.

1.1 Verwendungszweck

Das WESSEL Senkbremsventil erméglicht das verlustarme Anheben einer Last tber ein Ruckschlagventil. Das Ventil verhindert das durch
Lasten bedingte Voreilen von hydraulischen Verbrauchern gegentiber dem zulaufenden Olstrom. Die Last kann leckélfrei gehalten werden,
das Senken erfolgt geregelt.

1.2 Anwendung e\ e

Das Senkbremssperrventil wird direkt auf den Winden-Hydraulikmotor
aufgeflanscht. Es ist auch méglich, es fur Zylinderanwendungen zu
verwenden.

1.3 Eigenschaften OO )— I [m

Geeignet fur Zylinder- Motoren und Windenanwendungen

Schwingungsfreies Absenken der Last

Sehr feinfihlige Charakteristik, insbesondere bei kleinen Geschwindigkeiten und hohen Lasten

Offnungsbeginn unabhingig vom Lastdruck

Direkt auf SAE aufflanschbar

Verfugbar mit 10 Ansteuerungsvarianten

Sicheres SchlieRen der Senkbremse durch redundante Federn gewahrleistet

Kleinste Druckverluste (Ap) beim Anheben der Last durch Umgehungsriickschlagventil

Optimales Dampfungsverhalten durch zusatzliches wegabhéngiges Dampfungssystem bereits in der Standard-Ausfuhrung N
Fir besonders schwingungsanfallige Anwendungen ist eine patentierte Dampfungspatrone in den Ausfiihrungen D verfiigbar
Filterfunktion wird Uber eingangsseitiges Shuttle Ventil erreicht

1.4 Funktionsbeschreibung an einer Winde motor ?g

Die Heben-Leitung vom Winden-Hauptsteuerventil wird mit dem Anschluss
A (Heben) des Senkbremssperrventils verounden. | MVSt AR . S 4
Die Senken-Leitung wird direkt mit dem Windenmotor verbunden, von r -1

dieser Leitung wird eine Signalleitung mit dem Anschluss X zur Auf-
steuerung des Ventils verbunden.
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ein Rickschlagventil verlustarm zur Winde geleitet. In der Ruheposition wird
die Last leckdlfrei gehalten. Zum Absenken der Last wird

das Ventil durch den steigenden Druck an X aufgesteuert. Der Offnungs-
beginn ist einstellbar. Das Absenken der Last erfolgt sehr feinfiihlig und

z
-
=
&
T
1 1
1 1
1 1
| |
-
1
g T
1
1
! °
! 1
1 1
1 s
1
1
AR
Lt

! |
! B
Zum Anheben der Last wird der Volumenstrom tiber den Anschluss A durch ¢~ %~ LQ:;] Tt
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lastdruckunabhé&ngig. MotionOne Senkbremsventile verhi_ndern das Voreilen L ik &
hydraulischer Verbraucher gegeniiber dem zulaufenden Olstrom. Somit wird A
verhindert, dass antreibende Lasten zum Voreilen der Last vor dem

zulaufenden Olstrom fiihren. Das gedampfte Ansteuern des Ventils

garantiert einen schwingungsfreien Betrieb. T

Die verfugbaren Varianten unterscheiden sich nur durch die Funktion des
serienmafRigen Dampfungsdeckels. Siehe Kapitel 2.

N1

Der Einsatz von Shuttle Diisen gewahrleistet ein selbstreinigendes T <>73’-< ‘
System, wodurch kein weiterer Zulauffilter erforderlich ist. Q
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2

2.1 Ansteuerung Typ N (Standard)

Ansteuerungsvarianten

= Geeignet fur leichte bis mittlere schwingungsanféllige Systeme
. Dampfung wirkt nur in 6ffnender Richtung
= Unterschiedliche Disenbestiuckungen mdoglich
. Leichte Austauschbarkeit der Dusen
21
2.2 Ansteuerung Typ T >
= Geeignet fur leichte bis mittlere, schwingungsanfallige Systeme Nt )'(Ns !
| |
. Dampfung wirkt nur in 6ffnender Richtung X -m Y M T 7
= Unterschiedliche Diisenbestiickungen méglich, sh. Bestellinformation | &= | |
. Leichte Austauschbarkeit der Diisenbestiickung ! !
= Steuersignalriicklauf erfolgt zum Tankanschluss T, dadurch reduzierter Senkdruck | I P l 3
Do s e oo e |
MVSt
[t = f'l
) ¢! 1
2.3 Ansteuerung Typ PS * A ! $4
= Verfiigt uber die gleichen Dampfungseigenschaften wie die Ansteuerung Typ N X Nt 5 i
= Zusatzlich Druckbegrenzungsventil, welches den Verbraucher "@ i V==l
vor zu hohen Driicken schiitzt I NS |
= Das Druckbegrenzungsventil 6ffnet den Hauptschieber | N3 l
. Kennlinie sh. 6.4 'L__,___.g,
Lo 4
MVt
[t ffﬂ
2.4 Ansteuerung Typ PT 1 g 20 W e
= Verfugt uber die gleichen Eigenschaften wie die Ansteuerung Typ PS x| Nt : |
. Das Druckbegrenzungsventil 6ffnet zum Tankanschluss T "ESQ Te—9——092
e | |
| al
' L——e———03
Lo
MVst
r-———" _—’ll‘-l
T*————r°§’—l41
2.5 Ansteuerung Typ PO | w ! A
= Verfugt tber die gleichen Eigenschaften wie die Ansteuerung Typ PS X ._Efj;] Jl i . J 2
. Das Druckbegrenzungsventil 6ffnet zum Rucklauf A | %7 N‘@ |
‘ W
| Do
: ——é———e3
[ 4
MVst
2.6 Ansteuerung Typ E o= B
|
. Elektrisch proportionale Variante | = T 1
= Komplexe Anwendungen mit elektronischer Steuerung % Lo,
= Dadurch besonders feinfilhlige Ansteuerung méglich | 'E"T 2
i ] |
Lé——- o3
[ —
2.7 Ansteuerung Typ D -—
= Aufbau mit patentierter Dampfungspatrone [— — "~ — /- ’F‘l ]
. . L . o g )
= Steuersignalamplituden werden signifikant reduziert I ] |
= Dadurch besonders geeignet fir schwingungsempfindliche | : D1l
Anwendungen wie Hydromotoren 2 xﬁi’;}f =4 . if 2
= Direktes Ansprechverhalten auf das Steuersignal ,o\e | 1l 4
= Temperaturunabhangige Dampfung | M@ A
= Die Anfahrdruckspitze reduziert sich deutlich e Lo
= Gewiahrleistet eine optimale Steuerbarkeit der Maschine | ! el
P . b 4 o3
= Kennlinie sh. 6.2 [ 1

Anderungen vorbehalten
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MVst

[ R SamsTT o =l
2.8 Ansteuerung Typ D mit Druckventil PT - LS
= Verfugt uber die gleichen Eigenschaften wie die Ansteuerung Typ D . ' __E‘

= Zusatzlich Druckbegrenzungsventil, welches den
Verbraucher vor zu hohen Driicken schiitzt

we engineer your progress

. Das Druckbegrenzungsventil 6ffnet zum Tankanschluss T u q ‘l' 2
I
; m@"‘: % | : '
| . 1| |
' L —‘— —_————t— 3
Lo — o . |
Mvst
g gL G
L~ Y
. . . — == fite,
2.9 Ansteuerung Typ D mit Druckventil PO | [if:‘ 1
= Verfugt tUber die gleichen Eigenschaften wie die Ansteuerung Xge [gi—]" o ?' ode
Typ D mit Druckventil PT | ! T I I : | 2
. Das Druckbegrenzungsventil 6ffnet zum Rucklauf A . *@m: % : : :
| . 3 |
' L ————t— 3
Lo — o — . |
Mvst
T . —~~-+—~§»’——4 e 1
_—
2.10Ansteuerung Typ D mit Druckventil PS | 1M | |
= Verfligt Uiber die gleichen Eigenschaften wie die X %:;]“‘ —td e
Ansteuerung Typ D mit Druckventil PT | ] TT I : | 2
= Das Druckbegrenzungsventil 6ffnet den Hauptschieber . m‘{}"’: % : : :
I i
! B .l 5
Lo — o . |
3 Technische Daten
Kriterium Einheit Wert
a* 1 1 Y (M14 1 %" (M12
AB SAE . | | ¢ (M14) | +(M12)
(DIN ISO 6162-2,SAE J518/2 (CODE62)
Maximaler Betriebsdruck B bar 420
Maximaler Betriebsdruck A bar 350
Maximaler Vorsteuerdruck an Anschluss X bar 150
Maximaler Volumenstrom I/min 350 | 400 | 600
Druckeinstellung siehe Typenschlussel Merkmal 05: Druckeinstellung
Gewicht (Standardvariante N) kg 4.9 | 5.5 | 9.3
Anschluss AnschlussgroRRe Anzugsmoment
A Versorgungsleitung SAE %, 14, 1%" Nm 70 130 180 130
B Verbraucheranschluss SAE %, 14, 1%4" Nm 70 130 180 130
X Vorsteueranschluss G % 1S0 1179-1 Nm 40
MA, MB,
MVSt Messanschluss G ¥ 1S0 1179-1 Nm 40
T Tankanschluss G %1S0 1179-1 Nm 40
Einbaulage Federkappe bevorzugt nach unten orientiert
Druckfliissigkeit Mineraldl (HL, HLP) nach DIN 51524, andere Flussigkeiten auf Anfrage
Druckfliissigkeitstemperaturbereich °C -20 — +80
Umgebungstemperatur: °C <+50
Viskositatsbereich mm2/s 2,8 -500
Verschmutzungsgrad Filterung nach NAS 1638, Klasse 9, mit Mindestriickhalterate $10275

Anderungen vorbehalten
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4 Bestellinformationen

MotionOne 1
00 0l 02 03 04 05 06 07
00 Produktgruppe Senkbremsventil MotionOne
SAE 3/4“ (DN IS0 6162-2,SAE J518/2 (CODE62)) 16
. i SAE 1“  (DINISO 6162-2,SAE J518/2 (CODE62 20
o1 Anschliisse Motor / Zylinder _ ( ( )
ISO 6162-2 (SAE J518 Code62) metrisch (DIN ISO 6162-2,SAE J518/2 (CODE62)) M12 25-M12
SAE 1 74"
(DIN ISO 6162-2,SAE J518/2 (CODE62)) M14 25-M14
Ansteuerung Typ N Standard, Dampfung wirkt nur in 6ffnender Richtung, ohne Druckventil N
Ansteuerung Typ T Eigenschaften wie Typ N, mit zusatzlichem Tankanschluss fir reduzierte Senkdriicke T
Ansteuerung Typ PS Eigenschaften wie Typ N, zusétzliches Sekundardruckventil (Riicklaufdruck A-abhéngig) PS
offnet den Hauptschieber
Ansteuerung Typ PT zusatzliches Sekundardruckventil (10 I/min) (Riicklaufdruck A-unabhéngig) 6ffnet zum PT
Tankanschluss
Ansteuerung Typ PO Eigenschaften wie Typ N, zusatzliches Sekundardruckventil (10 I/min) (Rucklaufdruck A PO
abhéngig) offnet zum Ricklauf
E12A
02 Ansteuerungsvarianten Ansteuerung Typ E Elektrisch proportionale Variante, ohne Druckventil E2aA
12/24vDC
A= AMP Junior Timer, E12D
D= Deutsch DT04-2P
E24D
Ansteuerung Typ D mit Dampfungspatrone fiir schwingungsempfindliche Systeme. Ohne Druckventil D
Ansteuerung Typ D + Druckventil zu PT Eigenschaften wie Typ D, zusétzliches Sekundardruckventil (10 D+PT
I/min) 6ffnet zum Tankanschluss
Ansteuerung Typ D + Druckventil zu PO Eigenschaften wie Typ D, zusétzliches Sekundardruckventil (10 D+PO
I/min) 6ffnet zum Rucklauf
Ansteuerung Typ D + Druckventil zu PS Eigenschaften wie Typ D, zusatzliches Sekundardruckventil 6ff- D+PS
net den Hauptschieber
Standard-Kolben, B — A 200 I/min * 200.1
Standard-Kolben, B — A 250 I/min * 250.1
Standard-Kolben, B — A 300 I/min * 300.1
03 Steuerkolben Standard-Kolben, B — A 350 I/min * 350.1
Standard-Kolben, B — A 400 I/min (nicht fur GroRe SAE %" erhaltlich) * 400.1
Standard-Kolben, B — A 500 I/min (nur fir Grée SAE 1 4" erhaltlich) * 500.1
Standard-Kolben, B — A 600 I/min (nur fir Groée SAE 1 4" erhaltlich) * 600.1

Betrifft Nenngrofle SAE % und 1%

1 = 14/50 bar: Offnungsbeginn von 14bar, Ventilvolléfinung bei 50bar an MVSt. Verwen-
dung fir Applikationen mit niedrigen Senkdrticken (Standard)

2 = 14/75 bar: Offnungsbeginn von 14bar, Ventilvoll6ffnung bei 75bar an MVSt. Verwen-
dung fir héher vorgespannte Applikationen

04 Federkombination X
Betrifft NenngroRe SAE 1 V4"

3 = 14/50 bar: Ventilvolléffnung bei 50bar an VSt, bei einem Offnungsbeginn von 14bar.
Verwendung fir héher vorgespannte Applikationen (Standard)

4= 14/35 bar: Ventilvolléffnung bei 35bar an VSt, bei einem Offnungsbeginn von 14bar.
Verwendung fur Applikationen mit niedrigen Senkdriicken

05 | Druckeinstellung | Einstellwert des Sekundardruckventils: 150 ... 420bar (bei Tropfbeginn) | XXX
6 Dampfungsdisen Wird werkseitig definiert: Standard =1 (ZD @ 0,8 mm Zulaufduse 1
(Dusenkombination) AD @ 0,45 mm Ablaufdise)
Mit Druckventilzwischenplatte (bis 80 I/min) X1
Messstelle MB (nur fir SAE 1 1/4" verfiigbar) X2
o Sondermerkmale Messtellen-Zwischenplatte (fir MA, MB, MVSt) X3
Mit Leckdlanschluss L X4

XXX — fest vorgegebene Merkmale XXX —vom Kunden wahlbare Merkmale
*) gemessen bei 50 bar [725 psi] Ap von B — A
Weitere Konfigurationen auf Anfrage. Sonderzubehor fir Erprobungszwecke entnehmen Sie bitte dem Blatt 001.550.764.1

Anderungen vorbehalten Versionsstand: MotionOne_01D.docx 08.04.21
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5 Beschreibung der Merkmale geméaf Typenschliissel

5.1 Merkmal 0: Bauform
Maximale Flexibilitat, verfigbar mit 10 Ansteuerungsvarianten

5.2 Merkmal 1: Anschliisse

Die Ventile werden direkt auf den Heben-Anschluss des Windenmotors geflanscht. Die Senken-Leitung vom Hauptsteuerventil wird direkt an
den Windenmotor und zusatzlich an das Senkbremsventil (Anschluss X) angeschlossen

5.3 Merkmal 2: Ansteuervarianten

Ansteuerung Typ N Standarddampfungsdeckel, Dampfung wirkt nur in 6ffnender Richtung

Ansteuerung Typ T Eigenschaften wie Typ N, jedoch mit zusétzlichem Tankanschluss fir reduzierte Senkdriicke
Ansteuerung Typ PS Eigenschaften wie Typ N, zuséatzliches Druckbegrenzungsventil 6ffnet den Hauptschieber
Ansteuerung Typ PT Eigenschaften wie Typ N, zusétzliches Druckbegrenzungsventil 6ffnet zum Tankanschluss
Ansteuerung Typ PO Eigenschaften wie Typ N, zuséatzliches Druckbegrenzungsventil 6ffnet zum Rucklauf
Ansteuerung Typ E Elektrisch proportionale Variante

Ansteuerung Typ D fur schwingungsanféllige Systeme, optimale Steuerbarkeit der Maschine

Ansteuerung Typ D + Druckventil zu PT Druckventil zu PT Eigenschaften wie Typ D, zusétzliche Druckventil Typ PT
Ansteuerung Typ D + Druckventil zu PO Druckventil zu PO Eigenschaften wie Typ D, zusétzliche Druckventil Typ PO
Ansteuerung Typ D + Druckventil zu PS  Druckventil zu PS Eigenschaften wie Typ D, zusatzliche Druckventil Typ PS

5.4 Merkmal 3: Steuerkolben
Sh. Kennlinie 6.3

5.5 Merkmal 4: Federkombination

Das Ventil muss nur fir die Senkbewegung von extern betétigt werden. Dazu wird ein Drucksignal, welches aus der Senken-Leitung abgeteilt
und am Anschluss X des Senkbremsventils angeschlossen wird, verwendet.

Zum Anheben der Last wird der Volumenstrom Uber den Anschluss A durch ein Rickschlagventil verlustarm zur Winde geleitet. In der Ruhe-
position wird die Last leckdlfrei gehalten. Zum Absenken der Last wird das Ventil durch den steigenden Druck an X aufgesteuert.

5.6 Merkmal 5: Druckeinstellung

(nur fir Ansteuerungsvarianten PS, PT, PO, D+PS, D+PT, D+PQO)

Es sollte immer mit einem ausreichenden Abstand zu den maximalen Betriebsdriicken eingestellt sein. Druckbegrenzungsventile haben eine
Hysterese: Es muss beachtet werden, dass das Druckbegrenzungsventil erst bei einem geringeren Druck schliel3t, als es gedffnet hatte. Das
kann bei Ansprechen der Druckbegrenzungsfunktion mit Lasten in der Nahe des Offnungspunktes des Ventils zu einem unkontrollierten Ab-

senken fuhren.

5.7 Merkmal 6: Dampfungssystem

Zulauf- und Ablaufdiisen dampfen die Offnungsgeschwindigkeit des Senkbremsventils. Alle MotionOne Senkbremsventile verwenden zusétz-
lich ein wegabhangiges Dampfungssystem.

Fir schwingungsempfindliche Anwendungen kann zusatzlich die Ansteuerung Typ D mit patentierter Dampfungspatrone verwendet werden.
Die Dampfungscharakteristik ist in der Kennlinie 6.2 dargestellt.

Die Druckamplitude des anstehenden Senkendrucks X werden deutlich reduziert und in der roten Kennlinie des Vst — Drucks dargestellt,
wodurch ein schwingungsfreies Absenken der Last erméglicht wird.

Die Ansteuerung D ist auch mit zusatzlichem Pilotdruckventil in den Typen D+PO, D+PT und D+PS erhaltlich.

Anderungen vorbehalten Versionsstand: MotionOne_01D.docx 08.04.21
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6 Kennlinien

6.1 Druckverlust Volumenstrom Heben A > B

A p (bar) Ap=f(Q)

50
45
40

35

30
25
20

SAE 3/4"

15

o SAE 1° SAE 1 1/4*
1

I
» —_—_—‘-‘/ |
0
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600
Q (I/min)

6.2 Fir Ansteuerungen mit zusatzlichem Dampfungsventil D, D+PO, D+PS, D+PT

35

= Moo AAAS Ny la o
g x71 X ' I P P WPPYY WL AL LT P L Y
° j T AT AT T TR AT (AT AT N Y
S 2 AAAIRAAAAALS ; - AMMAAAAA A
g 15 L NNV
o VS(/
& 10 =
5
013 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30
Time (sec.)
6.3 Druckverlust Volumenstrom Senken B 2> A
Steuerkolben
ap=f(Q) - - - - -
A p (bar) g g 8 g g
50
4 Vv
. / o 7 X A
© T 7 [ T
N VAR W A Pl
30 / / /
25 // T
" / | /A [
: 7 i 2
10 //// //
P il
5 7 ——
0 T
50 100 150 200 250 300 350 400 450
Q (I/min)

Beispiel einer gedampften VST Kennlinie vom

I neuen patentierten Dampfungsventil.
Die vorhandenen Schwingungsamplituden vom
Ansteuerdruck werden entsprechend der einge-
stellten Dampfung geglattet.

6.4 Druckvolumenstrom Kennlinie p=f(Q) Druckbegrenzungsventil Ansteuerung PS
Federpaket 50bar, MotionOne 1“ und %" mit Ventilstossel 100.316.193.1 und Druckteilerschaltung (ZD = @ 0,8mm Zulaufdise,

AD @ 0,45mm Ablaufdise)

load pressure (bar)

520
500 opening|start 400bar
480 K_,f
460
/ opening|start 350bar
440 l
420
//
380
/ opening|start 300bar
360 /
340 /
320 ,
300
0
0 20 40 60 80 100 120 140 160
Q (I/min)

Anderungen vorbehalten
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Federpaket 50bar, MotionOne 1 1/4* mit Ventilstéssel 100.316.179.1 und Druckteilerschaltung
(ZD =@ 0,8mm Zulaufdiuse, AD @ 0,45mm Ablaufdiise)

load pressure (bar)
520

Die Kennlinie ist abhéngig von folgender
500 Grofe:
480 - - Federpaket
5 — epening|startA00bar = Druckteilerschaltung
r,_,_—— = VentilstoRel
440 /
420 S
— opening|start 350bar
| F—
400
380 /’"’
360 opening|start 300bar
EE——
—

340
320 /
300

0

0 20 40 60 80 100 120 140 160
Q (I/min)

6.5 Druckvolumenstrom Kennlinie p=f(Q) Sekundérdruckbegrenzungsventil (Sondermerkmal X1)

load pressure (bar)

500
l —
- opening |start 350bar
400 2 2
/, | ———Gpening|start 300bar
300
L e opening [start 200bar
200
100
0
0 20 40 60 80 100
Q (V/min)

6.6 Druckvolumenstrom Kennlinie p=f(Q) Pilotdruckventil der Ansteuerungen PO und PT
load pressure (bar)
480

ening et s l
460 opening start 400bar ——
440 ™" 0 sl
555 opening start 350bar
400 e |
380 _—
565 opening start 300bar
340 //
320 p— L —
300
280
0 1 2 3 4 5

7
Q (/min)
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7 Installation

7.1 Allgemeine Hinweise

Installations- und Sicherheitshinweise des Baumaschinenherstellers beachten

Es durfen nur technisch zuléssige Veranderungen an der Baumaschine vorgenommen werden.

Der Anwender hat sicherzustellen, dass das Gerat fur seine Verwendung geeignet ist

Verwendung ausschlieRlich fur den vom Hersteller vorgesehenen Verwendungszweck

Vor der Montage / Demontage muss das Hydrauliksystem drucklos gemacht werden

Darf nur von Fachpersonal eingestellt werden

Darf nur mit Genehmigung des Herstellers gedffnet werden, ansonsten erlischt der Gewahrleistungsanspruch

Beiliegender Anschlussvorschlag ist ohne Gewéhr. Die Funktionsweise und die technischen Details der Baumaschine miissen gepruft
werden.

7.2 Montage - Bauraum

Anschlussbezeichnungen beachten.

Festigkeitsklasse und Anzugsmoment der Befestigungsschrauben beachten
Dichtungen und Flanschflache nicht beschéadigen

Hydrauliksystem muss entliiftet sein

Versorgungsleitung A Gewinde Gewindetiefe Anzugsmoment Festigkeits-
Verbraucheranschluss B SAE Abmessungen A B Nm klasse
A= SAE %" DIN ISO 6162-2-2012 M10 18 70
SAE 1  DIN ISO 6162-2-2012 M12 23 130 .
mindestens
10.9

SAE 1 V4 wie ISO 6162-2 aber M14 (2011) M14 23 180
SAE 1 V4 wie ISO 6162-2-2012 - M12 M12 23 130

8 Offnungsbeginn, Druckbegrenzung

Der Offnungspunkt des Lasthalteventiles und die Druckbegrenzung ist werksseitig entsprechend dem Typenschliissel fertig einge-
A stellt. Eine Einstellung bei der Inbetriebnahme ist nicht notwendig.
Der Anwender trégt die Verantwortung fur die am Ventil durchgefiihrten VVeranderungen.
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9 Abmessungen

3/4“ version
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10 Hinweise, Normen und Sicherheitsanforderungen

10.1Allgemeine Hinweise

= Die Ansichten in Zeichnungen werden nach der européischen Variante der Normalprojektion dargestellt
. Als Dezimaltrenner in Zeichnungen wird das Komma ( , ) verwendet
= Alle Mal3e sind in mm angegeben

10.2Normen

Folgende Normen sind bei der Installation und dem Betrieb des Ventils zu beachten:
= EN 563, Temperaturen an beriihrbaren Oberflachen.
= EN 982, Sicherheitstechnische Anforderungen an fluidtechnische Anlagen und deren Bauteile.

10.3Sicherheitsanforderungen

=  WESSEL-HYDRAULIK GmbH bestétigt die Verwendung der grundlegenden und bewahrten Sicherheitsprinzipien nach ISO 13849-2:
2003, Tabellen C.1 und C.2 fir die Konstruktion des hier beschriebenen Ventils.

. WESSEL-HYDRAULIK GmbH besitzt ein zertifiziertes Qualitditsmanagementsystem nach DIN EN 1SO 9001.

= Der MTTFd-Wert fir das beschriebene Ventil kann vom Maschinenhersteller mit 150 Jahren angenommen werden!

= Hinweis: Der Anwender ist daflr verantwortlich, dass die grundlegenden und bewéhrten Sicherheitsprinzipien nach 1ISO 13849-2: 2003,
Tabellen C.1 und C.2 fur die Implementierung und den Betrieb des hydraulischen Bauteils erfiillt werden!

11 Zubehor

Siehe Blatt 001.550.764.1
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